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1 Beschreibung

1.1 Allgemeines

DasCPM138-AC ist ein universell einsetzbares Messgerat zur Messinphasiger Verbraucher in der
Elektrotechnik. Die 6-stellige Anzeige ist frei $kgbar. Zur Messwertausgabe steht optional eimiNor
signalausgang (Spannung 0 ... 10 V oder Strom 0.(2) mA) zur Verfiigung. Uber Grenzwertvorga-
ben kbénnen zwei Relais in Abhangigkeit vom Messwesteuert werden.

Die gewunschte Eingangs- und Ausgangskonfigurd&m vom Anwender selbst tber die Front-
taster menugesteuert ausgewahlt und eingestelitener

DasCPM138-AC besitzt 10 Betriebsarten zur Messung von Spanrfsingm, Wirkleistung, Scheinleis-
tung, Blindleistung, Leistungsfaktor, Wirkenergsgheinenergie, Blindenergie und die Messezeit.

Die Gerateparameter lassen sich tUber entsprecihdewigounkte abfragen und andern. Die Einstellun-
gen werden automatisch in einem EEPROM gesichert.

DasCPM 138 2Sbesitzt einen galvanisch getrennten Analogausganginstellbarem Signalbereich
von 0 ... 10 V oder 0 (4) ... 20 mA. Alternativ kiam beimCPM 138 2Sdie Messwerte Uber eine gal-
vanisch getrennte RS232 Schnittstelle ausgegebateweZusatzlich kann dieses Gerat tber die
Schnittstelle konfiguriert und bedient werden.

1.2 Sicherheitshinweise

Dieses Messgerat ist gemal DIN 57411 Teil 1/VDELORdil 1, SchutzmalRnahmen fur elektronische
Messgerate, gebaut und hat das Werk in sicherbehsisch einwandfreiem Zustand verlassen. Um die-
sen Zustand zu erhalten und den gefahrlosen Beicbbrzustellen, muss der Anwender die Hinweise
und Warnvermerke beachten, die in dieser Gebranthtag enthalten sind. Das Gerat ist vor Spritz-
wasser zu schitzen.

Bei Beschadigung des Gehauses ist das Gerat aef$ertBzu setzen.

1.3 Instandsetzung

Reparaturen am Geréat durfen nur von einer Fachweatldirchgefihrt werden. Ist eine Reparatur am
gebffneten Gerat, das unter Spannung steht, unidraie darf diese nur durch eine Fachkraft gesche-
hen, die mit den damit verbundenen Gefahren verisau

Wird das Gerat zweckentfremdet oder falsch bedientkann keine Haftung fur eventuelle
Schéden Ubernommen werden.



2 Bedienung

2.1 Allgemeine Montagehinweise

Das Gerat ist von vorne in den dafir vorgesehenesséhnitt einzusetzen (nach DIN 43 700). Abmes-
sungen des Ausschnitts: 25 [mm]. Die Befestigung erfolgt mit Hilfe beiliegder Befestigungsele-
mente. Die Spannschrauben sind wechselseitig fastzen, bis das Gerat festsitzt. Bei der Platzigrun
des Gerates ist die Warmestrahlung benachbartét&szaun beriicksichtigen (zulassige Umgebungstem-
peratur beachten !).

Der elektrische Anschluss ist nach entsprechenaesac¥riften (z.B. VDE 0100) vorzunehmen.

Die Versorgungsspannung ist auf dem Typenschilégeigen und wird an die Klemmen 15 und 16
angelegt.

2.2 Inbetriebnahme

Schlief3en Sie die Mess- und Versorgungsleitungatearentsprechenden Klemmen an und schalten
Sie die Betriebsspannung ein. Es folgt automaesctisegmenttest der Anzeigenalle Leuchtdioden
und Anzeigesegmente leuchten ca. 1 Sekunde lan$jadlh diesem Test wird die zuletzt aktivierte
Betriebsart eingestellt. Der entsprechende Messmiaitfortlaufend erfasst und auf der Anzeige
ausgegeben.

Anschlussbelegung:

@ @

intern gebriickt =

J% [
Uttt 5 ﬂB

Spannung Versorgungsspannung

N L ~ 100 ... 264 Vso
Strom LU . ,,1@- 24 Voc
S|P|OS P (O
g N Grenzkontakte
BKI &k3
RXDGNDTXD serielle Schnittstelle
0..10 VGNDO ... 20 mA Analogausgang

+10 V-10 VGND Sensorversorauna

2.3 Bedienelemente

DasCPM 138 wird Uber vier Taster auf der Frontseite bedient.

LED fiir Sollwert 2

ED fiir Sollwert 1

Taster NEXT, UP, DOWN, SELECT




2.4 Betriebsarten

Die Auswahl des permanent anzuzeigenden Messwarftdgt Uber die Einstellung der Betriebsart
(E_Mod). Die Messwerte werden entsprechend der Einstglien Nachkommastellen mit O bis 4
Dezimalstellen bzw. automatisch mit sechs gultigéfern dargestellt (Anzeigebereichsumschaltung).
Als Vorzeichen wird nur das Minus-Zeichen dargdistel

Tabelle 1zeigt die mdglichen Betriebsarten d&8M138-AC:

Nr. | Anzeigetext dlilrng«zl;?;gsrggzSgrn;t_e'&li)r:jg; Messbereicti®) Anzeigebereic/f?) | Auflosung

0o |4 EEZES\?\ZS&V] 30...250 Ve 30..999999 0,1..1 Vi

1 |A Eggg:i\[ﬁv]ert 0,03..16 Ac|  0,03..999999 0,01...1 Ac

2 |F Wirkleistung [W] -4000...+4000 W - 99999 ...999998  0,1..1 W

3 |5 Scheinleistung [VA] 0...+4000 VA 0..999999 0,1..1VA

4 |9 Blindleistung [var] -4000...+4000 var - 99999 ...999999 0,1..1 var

5 |PF Leistungsfaktor -1,000..1,000  -1,000 ... 1,00 0,001

6 |EF Wirkenergie [kWh] -99999...+999999 kWh- 99999 ...9999999 0,0001...1kWh
7 |ES Scheinenergie [kVAN] 0...+999999 KVAH - 99999 ...9999999 0,0001...1kWh
8 |£9 Blindenergie [kvarh] -99999...+999999 kvarh- 99999 ...9999999 0,0001...1kWh
9 |£ Messzelt” 0...999999 h 0..999999 0,00001...1 h
10 | oG e |Smulationswert -99999...999999 h -99999...999999  0,00001

) Bej Messung ohne Strom- bzw. Spannungswandler
@) Bei Anschluss mit Strom- bzw. Spannungswandler
® Zeit in der das Messgerat eingeschaltet war

In der Betriebsartf, o 7 5 £ “ wird anstelle eines Messwertes der Wert des @psaitmeterg_SiM
angezeigt. Dieser Wert kann auch zur Ansteuerun@denzkontakte und des Analogausganges ver-
wendet werden. Dadurch l&sst sich die eingesteitametrierung des Gerates einfach tberprifen und
ggf. eine Gesamtanlage auch ohne angeschlossemsssilyteal in Betrieb nehmen.

Der Anzeigewert berechnet sich unter Bertcksichiggdes Mittelwert-Faktor&_ MFA und des einge-
stellten TarawerteB_tAr wie folgt:

o ((E_MFA-1) C alterAnzeigewet) + (neuerMelRwert - E_tA)

Anzeig
E_MFA

Daraus ergibt sich fir den Anzeigewert ein PTn-#dn, das sich jedoch nur auf die Anzeige des
Messwertes fur die eingestellte Betriebsart auswidkrch Eingabe eines Mittelwert-Faktors von 1rkan
die Funktion ausgeschaltet werden.



2.5 Bedienphilosophie

Das Gerat lasst sich sowohl tGber die Taster irFdamtscheibe, als auch Uber die optionale Schelitst
gleichermal3en bedienen. Die manuelle Bedienundpétiber ein Mend, das in eAnzeige-und ein
Einstellmenu unterteilt ist.

Zur Unterscheidung wird im Anzeigement der Dezimaaki (bei ganzzahligen Werten der Punkt der
rechten 7-Segment-Anzeige) blinkend angezeigt. \&&rdlO s lang keine Taste betétigt, so wird auto-
matisch zur Messwertanzeige gewechselt.

Die Taster verfiigen Uber folgende Funktion€abelle 2:

Symbol Funktion Bedeutung
™ UP vorheriger Mentpunkt / Auswahl aktivieren, Wenttdhen
™ DOWN nachster Mentpunkt / Auswahl aktivieren, Wtringern
@ NEXT Menupunkt / Auswahl aufrufen, nachste Stetlgieren
© SELECT |aktuelle Auswahl/ Einstellung quittieren,
Aufruf des Ubergeordneten Menlpunktes
@/ TARA Tara-Funktion zur Ubernahme des aktuellen Messwéantden
ParameteE_tArA
@/ BREAK Abbruch, die aktuelle Auswahl / Einstellung verkass
ohne den Wert zu &ndern
00 RESET |BeiALArM1 /ALArM2 : Alarm wird quittiert, Relais gedffnet
Bei Fehlermeldungen: Fehlermeldung wird quittiert
Anzeige Min- / Maxwert: Min- bzw. Maxwert wird gedoht
Anzeige Tarawert: Tarawert wird geldscht

Das Abfragen der Betriebsart, der Min- / Maxwedes Tarawertes sowie der Schaltschwellen und der
Versionsnummer erfolgt tber daszeigement

2.5.1 Codeabfrage

Im Einstellment kdnnen die Gerateparameter gedndert werden. Urgidatellmeni aufzurufen, muss
ein 4-stelliger Code eingegeben werden. Dadurct @iin unbeabsichtigtes Andern einzelner Geratepa-
rameter verhindert. Von der Messwertanzeige awngeh Sie durch Driicken der T&2gNEXT) zur
Codeabfrage (AnzeiggodE). Durch erneutes Driicken der T&@gNEXT) wird 00000.in der Anzei-
ge dargestellt. Die rechte Ziffer blinkt und kanit den Tastef® und® eingestellt werden. Die jeweils
nachste Stelle wird tber die Ta@=angewahlt. Die Uberpriifung des eingestellten Cedfesgt durch
Betatigung der Tas(®. Dabei wird der eingestellte Code mit dem Wert @esiteparametd& CodE
verglichen (bei Auslieferund831). Ist inE_CodE 0 gespeichert, so entfallt die Codeabfrage. Békri
tiger Codeeingabe wird das Einstellmeni mit Menlpén Mod aufgerufen. Bei falscher Eingabe wird
erneutCodE angezeigt. Die Codeabfrage kann jederzeit tibeT ai¢enkombinatio@/® (BREAK)
abgebrochen werden.

2.5.2 Auswabhllisten

Die Einstellung der Betriebsart, Anzahl der Nachkuastellen, Messrate sowie die Auswahl des Ana-
logausganges und der Baudrate erfolgt Uber entspnee Auswahllisten. Die aktuelle Einstellung kann
tiber die Taste® und(® geandert werden. Die Auswahl wird mit der Té&:@estatigt und im
EEPROM gespeichert, bzw. mit der Tastenkombind@4* (BREAK) verworfen.



2.5.3 Editieren von Parametern

Beim Editieren von Parametern wird der aktuelle W@t der grof3tmdoglichen Auflésung dargestelit.
Die niederwertigste Stelle (Ziffer) blinkt und kaiiber die Taste® und® um 1 erh6ht bzw. um 1
erniedrigt werden. Dabei wird der gultige Einstetiich fortlaufend kontrolliert. Die nachste Stelle
(gdf. inkl. Vorzeichen) kann Utber die Ta@eangewéhlt werden.

Eine Anderung wird mit der Tas® bestétigt und im EEPROM gespeichert, bzw. mitTestenkom-
bination@/® (BREAK) verworfen.

2.6 Menuplan
|1234.56 aktueller Messwert
U1y
Anzeigemeni [d Mod | [[Liste] | aktuelle Betriebsart abfragen,
oder Einstellen wenn unter E_ClIr freigegeben
41
|d_L0 |Z |[\Nert] |@ |CLEAr | Minwert anzeigen / l6schen
41
|d_Hi |Z |[\Nert] |@ |CLEAr | Maxwert anzeigen / I6schen
41
|d_tArA |Z |[\Nert] |@ |CLEAr | Tarawert anzeigen / I6schen
41
|d_S_2 |Z |[\Nert] | Schaltschwelle 2
41
|d_S_1 |Z |[\Nert] | Schaltschwelle 1
41
|d_UPd |Z |[\Nert] | Versionsnummer
41
|d_clIr |2 [[Auswahl] | [CLEAr | Energiewerte und Messzeit werden geldscht,
wenn im E_CIr freigegeben!
Codeabfrage [1234.56 |2 [CodE |2 [000000. | Code fiir Einstellmenti eingeben
Einstellmendi [E Mod |2 [(Liste) | Betriebsart (Auswahl des Eingangssignals)
Aufruf Gber 44
Codeabfrage [E rEL |[2Es2 |2 [wer) | Schaltschwelle Relais 2
ot Uiy
oo [Esi1 |2 [wer) | Schaltschwelle Relais 1
oo Uiy
il [EH2 |2 [wen) | Hysterese und Schaltiogik Relais 2
oo Uiy
il [EH 1 |2 [wen) | Hysterese und Schaltiogik Relais 1
40
Euv  |S|wety | Spannungsfaktor
AUy
[E_iF e lwery | Stromfaktor
AUy
ErEs  [uste) | rES=0 ohne Nahkommastell
of rES=1 1 Nachkommastell
oo rES=2 2 Nachkommastellen
oo rES=3 3 Nachkommastellen
oo rES=4 4 Nachkommastellen
od rES=A automatische Anzeige-
40 bereichsumschaltung
E_CIr ON Léschen Energiewerte rglich
44 Betriebsartanderung méglich
30 OFF  Loschen nicht méglic
40 Betriebsartdnderung nicht m.
Uiy
[E MFA |2 [(wert) | Mittelwertfaktor
Uiy
[E tarA |2 [(wert) | Tarawert
Uiy
[E_tM |2 [(Liste) | tM=0.5 Messrate (5 Sekunde
ot tM=1.0 Messrat 1,0 Sekunde
oo



40

[E CodE |& [(Wert) | Codevorgabe (Defau0831)
44

[E siv |2 [(Wert) | Simulationswert fiir letriebsariConSt
44

[E ConF |& [(Liste) | nonE  Keine Schnittstell
ikiy A-oUt  Analogausgar
oo rS-232 RS232 Schnittstelle
40

nur CPM138 2S [Aout |&[asic  |& |(Liste) | UO_10 Analogaisgang O ... 10
ikiy o AO0_20 Analogausgang0...20r
od oo A4 20 Analogausgang 4 ... 20 mA
oo 40
oo [asicH |2 [wert) | Analogausgang max. Signalwert
oo 44
il [asiGL |2 [wert) | Analogausgang min. Signalwert
oo 44
oo [AdiSH |2 [(wert) | Analogausgang max. Skalierung
oo 44
oo [AdiSL |2 [(wert) | Analogausgang min. Skalierung
40
nur CPM138 2S [E_bd | [(Liste) | 9600  Baudrate 9600 Ba

19200 Baudrate 19200 Ba

38400 Baudrate 38400 Baud

57600 Baudrate 57600 Baud
115200 Baudrate 115200 Baud

Legende:

Symbol Bedeutung Bemerkung
1234.56 Gerate-Anzeige aktueller Messwert

T UP Taste 1* Taste®) driicken

& DOWN Taste 1* Tastel) driicken

= NEXT Taste 1* Taste® driicken

@ SELECT Taste 1* Taste®) driicken

S TARA Tastenkombination 1* gleichzeitig Tastef®/C) driicken

@ BREAK Tastenkombination 1* gleichzeitig Tastel@/®) dricken

¢ RESET Tastenkombination 1* gleichzeitig Tastel)/() driicken
[Liste] Element aus Liste abfragen Einstellung lasst sich nicht andern

Abfrage verlassen: @

(Liste) Element aus Liste auswahlen Nachstes Element aus Liste wéhlen: @ bzw. )

Anderung abspeichern:

Wert lasst sich nicht andern

[Wert Wert ablragen Abfrage verlassen: @
Blinkende Ziffer / Vorzeichen éndern: @ bzw.@
(Wer) Wert editieren Blinkende Stelle auswahlen:
Anderung abspeichern: @

Hinweis:
Bei Anderung der BetriebsafE (Mod) wird automatisch der aktuelle Min- / Max- und @aert sowie
ggf. entsprechende Fehlermeldungen geldscht.

2.8 Loschen der Min- / Max- Wertspeicher

Das Ldschen der Schleppzeiger (Min- bzw. Maxwett)lgt durch gleichzeitiges Betatigen der Tasten
@™ (RESET) in den entsprechenden Mentipunkten desigemreniis. Zur Kontrolle wird kurz
CLEAr angezeigt.




2.9 Tarawert

Uber den Menupunid_tArA im Anzeigemenii kann der aktuelle Tarawert (Offsetiktur) abgefragt
werden. Durch gleichzeitiges Betéatigen der Tal») (RESET) lasst sich der Tarawert I6schen. Zur
Kontrolle wird kurzCLEAr angezeigt.

Der aktuelle Tarawert kann entweder Uber das Himstal E_tArA ) geandert, oder wahrend der An-
zeige des aktuellen Messwertes durch gleichzeifigéisken der Tasterkombinati@/® (TARA) auf
den angezeigten MelRwert gesetzt werden. Zur Keetwotd dabei kurzzeiti®_tArA angezeigt. Der
Tarawert bleibt solange erhalten, bis die BetriglisaMod geandert wird.



3 Beschreibung der Ausgange

3.1 Grenzkontakte (Relais)

Die Relais schalten in Abhangigkeit vom aktuelleraggwert. Dabei lassen sich die Grenzwerte
(Schaltschwelle), die Hysterese/Alarmfunktion sodés Schaltverhalten (Abfallen oder Anziehen der
Relais) fur beide Relais getrennt einstellen.

Uber die Gerateparametér H 1 undE_H_2 (Hysterese Relais 1 / 2) wird zwischen Alarmfuokti
normaler Schaltfunktion und invertierter Schaltftiok ausgewéhlt. Soll eine invertierende Schaltfunk
tion eingestellt werden, so kann die Hysteresetmlghich 0 sein.

Der Anschluss erfolgt Uber Klemmen 9 bis 14 (si@hschlussbelegung).

3.1.1 Alarmfunktion

Ist in der Hysteresé&e( H_1, E_H_2) 0 eingestellt, so wird das betreffende RelaisAtdsmrelais betrie-
ben. Dabei wird beim Uberschreiten der Schaltsdewgl S 1 E_S 2 das betreffende Relais geschal-
tet und der TexBLArM1 bzw.ALArM2 abwechselnd mit dem aktuellen Messwert angeZggtjber
die Tastenkombinatio®/® (RESET) der Alarm quittiert wird. Alarme werdennaem Ausschalten
des Gerates nicht gesichert.

3.1.2 Normale und invertierte Schaltfunktion

Das Vorzeichen der Hysterede H_1, E_H_2) gibt die Schaltfunktion der Relais an:
positive Hysterese: Schaltfunktion normal,

Relais ist angezogen, wenn Messwert > Schaltséfawel

Relais fallt ab, wenn Messwert < Schaltschwellelysteresé
negative Hysterese: Schaltfunktion invertiert,

Relais ist angezogen, wenn Messwert < SchaltstdwgHysterese

Relais fallt ab, wenn Messwert > Schaltschwelle

3.2 Auswahl Analogausgang / RS232-Schnittstelle (nGPM 138 2S)

Uber den MeniipunkE_ConF kann beimCPM 138 2Szwischen Analogausgang-oUt) und RS232-
Schnittstelle S-232) bzw.nonE gewahlt werden. Je nach Einstellung sind danieielpunkte zur
Konfiguration des Analogausgangés oUt) bzw. Einstellung der Baudratg (bd) zuganglich.

3.2.1 Analogausgang

Am galvanisch getrennten Analogausgang wird fofélad eine Spannung im Bereich 0 ... 10 V an
Klemme 6 und 7 bzw. ein Stromsignal im Bereich)0.(420 mA an Klemmen 8 und 7 ausgegeben.

Die Konfiguration des Analogausganges erfolgt imtdgmenUA_oUt. Uber den Gerateparameter
A_SiG erfolgt die Auswahl der Signalart. Der Signalbeineiind die Ausgangsskalierung lassen sich frei
auf den Messbereich (siehe Kapitel 2.5) abbildarrc® Anderung der Signalart werden folgende werte
automatisch eingestellt:



Tabelle 4

A_SiG Analogausgang ASIGH| ASIGL | AdiSH | AdiSL
uo_10 Spannungsausgang, skaliertauf0... 8 M 10.0 0.0 10.0 0.0
A0 20 Stromausgang, skaliert auf O ... 20 mA 200 00 020. 0.0
A4 20 Stromausgang, skaliert auf 4 ... 20 mA 200 40 020. 4.0

3.2.2 Serielle Schnittstelle

GND

Das Gerat verfugt Uber eine gal-
vanisch getrennte, bidirektionale 1 °L
RS232 Schnittstelle. |
1 23 45 6 7 8 9101112131415 16 é
Anschlussskizze bei Verwendung ! e
. @
mit PC:
Versorgungsspannung
~ ~100 ... 240 Vac
H 24 Vpe
S[P|OS PO (P
LN 5N Grenzkontakte
GK1 GK2
zum PC - Z12RxD RxD|
glf,:r:g:nleiste E T30 TxD Serielle Schnittstelle

SUB-D (Trapez)

3.3 Betrieb Uber serielle Schnittstelle

3.3.1 Datenformat

Ubertragungsformat: 1 Startbit, 8 Datenbit, 1 Sipmitine Paritat.
Die Baudrate kann auf 9600, 19200, 38400, 57600 bt&e200 Baud eingestellt werden.

Die Messwerte werden mit sechs gultigen Zifferniglzh Dezimalpunkt (mit automatischer
Bereichsumschaltung) Ubertragen. Als Vorzeichen wur das Minus-Zeichen gesendet.

DasCPM 138kann komplett Uber die Schnittstelle mit den weiteten beschriebenen Kommandos
bedient werden (Befehlsmodus).

Wird der Blockmodus mit dem Befehl ,L1“ aktiviesjerden alle Messdaten im CSV-Format ubertra-
gen. Dabei werden die einzelnen Werte mit einemil&dan (ASCII Zeichen 0x3B) getrennt. Das Ende
des Datensatzes wird mit CR(0x0OD) und LF(0x0A) etk

Ein Datensatz enthalt folgende Werte:

Spannung[V];Strom[A];Wirkleistung[W];ScheinleistupA];Blindleistung[var];Leistungsfaktor; Wir-
kenergie[kWh];Scheinenergie[kVAh];Blindenergie[kiryMesszeit[h];

Beispiel Datensatz:

230.0;1.00;230.0;230.0;0.0;1.000;125.25;222.1,1,3Q@.54;

10



3.3.2 Schnittstellenkommandos

Beim bidirektionalen Betrieb der Schnittstelleasie Flusssteuerung in Form eines XON / XOFF-
Protokolls notig, da eine Information fur den stewlen Rechner bendtigt wird, ob das letzte
Ubermittelte Kommando bereits ausgewertet und dillsgevurde. Ansonsten konnte das Gerat
L=uberfahren” werden, d.h. es kdnnte ein Befehl stlerieben werden. Als Endekennzeichnung
eines Befehls wird in beiden Ubertragungsrichtung@n ASCII-Zeichen 13 (CR) verwendet.

Abfragekommandos

Mit den Abfragekommandos werden die Gerateidertiidn, der Messwert und die eingestellten
Gerateparameter abgefragt.

Die Gerateparameter und Messwerte werden mit ggdhgen Ziffern zuztglich Dezimalpunkt
(mit automatischer Bereichsumschaltung) UbertragényVorzeichen wird nur das Minus-Zeichen
gesendet. Die Abfragekommandos haben keine Arguement

Einstellkommandos

Die Einstellkommandos werden zum Andern von Gegitpetern und zum Léschen der Min- / Max-
werte verwendet. Sie kdnnen ein Argument (Zahlet)vegthalten. Dieses Argument wird vom Befehl
durch ein Leerzeichen (32 dez.) getrennt. Es kach fedem Kommando eine Fehlerabfrage vorge-
nommen werden. Einstellkommandos haben kein Echo.

Tasteremulation

Mit der Tasteremulation kdnnen die gleichen Bedgain wie Uber die Taster des Gerates vorgenom-
men werden. Die Kommandos haben kein Echo.

Abfrage des Befehlsatzes

Der komplette Befehlsatz d€$°M 138 kann Uber die beiden Abfragebefehle ,cm1” (erstazw.
~,cmn* (nachste Kommandobeschreibung) Uber Scheiktsabgefragt werden.

Der Antwortstring besitzt folgenden Aufbau:
« 4 Zeichen Einstell-Befehl (sofern vorhander)ie Angabe des Befehlstypes ergibt sich aus der
4 Zeichen Abfrage-Befehl (sofern vorhande®@umme der folgenden Codierungen:

4 Zeichen Befehlstyp (dezimal) 1 Einstellkommando
« 8 Zeichen Befehlshezeichnung 2 Abfragekommando
Bei Kommandos mit Integer- oder Float- 4 Integer-Parameter
Parametern zusatzlich: 8 Float-Parameter

« 8 Zeichen min. Parameterwert 16 String-Parameter

» 8 Zeichen max. Parameterwert 32 Zeit-Parameter

Prufungen fur Schnittstellenkommandos

Fur alle Schnittstellenkommandos wird geprift, as #ommando bekannt ist. Ist das Kommando
unbekannt (z.B. Gro3- oder Kleinschreibung falsagr liegt der Wert des Argumentes aul3erhalb des
fur das Kommando zuléassigen Wertebereichs, so eurel Fehlervariable gesetzt, die mit dem Befehl
,0“ (output error) abgefragt werden kann.
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Tabelle 5enthélt alle Schnittstellenkommandos in alphabkés Reihenfolge:

Einstell- | Abfrage- | Befehls- | Befehlsbe- | min. max. Vorein- Bedeutung Entsprechend Me-
Befehl befehl typ zeichnung | Parameterwert | Parameterwert | stellung nupunkt / Tasten
a 0A Minimum Minwert d_Lo
An an 07 AA-Norm 0. 2. 0. | Analogausgang Signalart A_SiG
0:0..10V
1:0... 20 mA
2:4...20mA
Aoh aoh 0B AA-Out-H -99999.0 999999.0 10.00000nax. Skalierung fur AA AdiSH
Aol aol 0B AA-Out-L -99999.0 999999.0 0.00000Pmin. Skalierung fur AA AdiSL
Ash ash 0B AA-Sig-H 0.000000 20.00000 10.0000énax. Signalwert fir AA ASIGH
Asl asl 0B AA-Sig-L 0.000000 20.00000 0.0000Q@min. Signalwert fiir AA ASIGL
b 0A Maximum Maxwert d_Hi
B 01 BREAK Break-Tastenkombination @)
cml 12 Get-1Cmd Kommandobeschreibung -
siehe Seite 11
cmn 12 Get-nCmd Kommandobeschreibung -
siehe Seite 11
Co co 07 Code 0. 9999. 831. Qodgbe E_CodE
Ca 1 Cir_All Messzeit, Energiewerte, -
Schleppzeiger l6schen
Ce 1 Clr_Ener Energiewerte I6schen -
Cs 01 CIrMinMa Schleppzeiger Or0)
I6schen
Ct 01 CIrTime Messzeit I6schen t
D 01 DOWN Down-Taste ™
F f 07 DispMode 0. 15. 0. | Betriebsart siehe Tabelle 1 E_Mod
i 12 Revision SW-Version d_UPd
If if 0B CurrrentF 1. 255. 1. | Stromfaktor IF
K k 07 M-Factor 1. 2565. 1. | Mittelwertfaktor E_MFA
LO 1 CmdMode Aktiviert | Befehlsmodus aktivear -
L1 1 BlockMode Blockmodus aktivieren -
N 01 NEXT Next-Taste @
o] 06 Error-Nr Fehlermeldung (Nr.) -
siehe Tabelle 6
r 0A MeaValue Messwert abfragen
R 01 RESET Reset-Tastenkombination Or0)
R1 ri 07 RellValu 0. 1. 0. | Schaltzustand Relais 1 -
0: Relais offen
1: Relais geschlossen
R2 r2 07 Rel2Valu 0. 1. 0. | Schaltzustand Relais2 -
0: Relais offen
1: Relais geschlossen
Ra ra 07 Rel.auto 0. 1. 1. | Relaissteuerung -
0: Uber RS232
1: automatisch
Rh1 rhl 0B RellHyst -99999.0 999999.0 5.0000pBlysterese Relais 1 EH1
Rh2 rh2 0B Rel2Hyst -99999.0 999999.0 5.0000pBlysterese Relais 2 E H?2
Rs1 rsl 0B RellSet -99999.0 999999.0 100.0Q@&xchaltschwelle Rel. 1 ES1
Rs2 rs2 0B Rel2Set -99999.0 999999.0 200.0Q@xhaltschwelle Rel. 2 E S 2
S 01 SELECT Select-Taste [©)
Sim sim 0B SimValue -99999.0 999999.0 10000.p8imulationswert E_SiM
Ta ta 0B TaraValu -99999.0 999999.0 0.0000pTarawert E_tArA
Tr tr 07 MeasRate 0. 2. 2. | 0: Messrate 0.5 s E_tM
1: Messrate 0.5 s
2: Messrate 1.0 s
U 01 UP Up-Taste @
Uf uf 0B VoltageF 1. 255. 1. | Spannungsfaktor UF
\% v 07 Baudrate 0. 4. 1. | 0: 9600 Baud E_bhd
1: 19200 Baud
2: 38400 Baud
3: 57600 Baud
4: 115200 Baud
vO 10 Voltage Spannungswert U
vl 10 Current Stromwert |
v2 10 Power P Wirkleistung P
v3 10 Power_S Scheinleistung S
v4 10 Power_Q Blindleistung Q
v5 10 PF Leistungsfaktor PF
v6 10 Energy P Wirkenergie Ep
v7 10 Energy S Scheinenergie Es
v8 10 Energy Q Blindenergie Eq
v9 10 Time Messzeit t
z z 07 Resolut. 0. 5. 5 (0..4 0 ... 4 NachkommagE_rES

tellen (fest)
5: autom. Anzeigebreichsumscha

tung
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4 Fehlerbehandlung

Fehlermeldungen kénnen durch gleichzeitiges DriickeriTaste®/() (RESET) quittiert werden.

Die Anzeige der Fehler erfolgt ohne Priorisieruaigda. 10 Sekunden. Bei nicht quittierten Fehlermel
dungen gehen alle weiteren Meldungen verloren.dfetdldungen werden vor dem Ausschalten des
Gerates nicht gesichert.

Tabelle 6zeigt die Fehlermeldungen:

Fehlermeldung

Bedeutung und Abhilfe

D

ung

()

Nr.: Anzeige
kein Fehler aufgetreten

1 £.L0 1 £EE |EEprom: Fehler beim Selbsttest nach dem Einschalten des
Gerates im EEPROM-Inhalt gefunden.

Die Genauigkeit des Gerates ist nicht mehr gardntie

6 max. Anzei- |overflow: Anzeigebereichsuberschreitung. Bei Unterschreit|

gewert blinkt | des maximalen Anzeigewertes wird der Fehler autisatat
95585559 |quittiert.
7 min. Anzeige-| underflow: Anzeigebereichsunterschreitung. Bei Uberschrg
wert blinkt |tung des minimalen Anzeigewertes wird der Fehléoraatisch
- 559555 |quittiert

8 £ .08 4 . |Dlvision by zero: Divisionsfehler durch unzulassige Skalie-
rung des Analogausganges.

10 £, /0 Ad |ADjust error: Abgleichfehler festgestellt

11 E.1 1 FE |FormaT error: Formatierungsfehler
(Formatierung eines Messergebnisses ist fehlgegamja

64 command: Unbekanntes Kommando bei Steuerung tber di
serielle Schnittstelle, Kommando wird ignoriert.

65 serial parameter: Fehlerhafter Parameter (Argument kann
nicht interpretiert werden) bei Steuerung Ubersaieelle
Schnittstelle, Kommando wird ignoriert.

66 para range: Argument aul3erhalb des zulassigen Bereichs.
Das Argument kann interpretiert werden, liegt jddaalRerhall
der mdglichen Grenzen.

255 Er-onr Nicht naher zu bestimmender Fehler
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5 Technische Daten

Anzeige:

Dezimalpunkt:

Grenzkontaktanzeige:

Bedienelemente:
Messprinzip:
Messrate:
Abtastrate:
Einstellzeit:
Eingangsgrol3en: U

Messgrof3en:

Min- / Maxwerte:
Tarafunktion:

EEPROM-Speicher:

sechsstellige 7-Segment-Anzeige, 13 mm LED rot
Anzeigebereich: -99999 bis 999999 Digit

Uber Menii zwischen 0 und 4 Nachkommastellen bzteraatischer
Anzeigebereichsumschaltung wéhlbar

2 LED rot, 3 mm

4 Folientaster

A/D-Wandlung, automatische Messbereichsumschaltung
0,5 oder 1,0 Sekunde einstellbar

500 Hz

PTn- Verhalten mittels Mentu einstellbar

Messbereich: 30...250.¥

Messfehler< + 0.5V+ 1 % der Anzeige
Rn: > 1 MQ

Messbereich: 0,03...16,A

Messfehlers £ 20 mAx 1 % der Anzeige

Rin: 0,02Q

P Messbereich: -4000 ...4000 £ 5 W+ 1 % der Anzeige)
S Messbereich: O ......... 4000 £ 5 VA £ 1 % der Anzeige)
Q Messbereich: -4000 ...4000W £ 5 vart 1 % der Anzeige)
PF Messbereich: 0.000...1.000

Abfrage Uber Menl und Schnittstelle

Editieren eines Offsetwertes oder Ubernahme einessivertes zur
Offsetkorrektur

Konfigurationseinstellungen sowie Min.- / Max.- Viiebleiben nach dem

Ausschalten erhalten
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Grenzkontakte:

Analogausgang:(Option)

Schnittstelle: (Option)

Betriebstemperatur:

Versorgungsspannung:

Anschlusstechnik:

Gehéause:

Schutzart:
Schutzklasse:

CE:

Gewicht (Masse):

Lieferumfang:

ELEKTRONIK

Zwei potentialfreie Relaiskontakte (Wechsler), Balag: 250 \{c

max. 8 A, Anzugsverzdgerung abhangig von Messrate.
Schaltfunktion wahlbar als Min- / Maxkontakt odés Alarmfunktion.
Schaltschwelle, Hysterese und Schaltlogik freiteiltzar, bei Fihlerbruch
und Kurzschluss sind beide Relais abgefallen (Grusidnd)

Galvanisch getrennt, Signalbereich wahlweise T0.V, < 5 mA,
0 (4) ... 20 mA, Burdeneinfluss:+ 0,1 %, Rb < 50@,
Welligkeit: < + 0,2 %, Skalierungsbereich - 99999 ... 999999,
Fehler<+ 0,2 % (vom Bereichsendwert),
Temperatureinfluss £ 100 ppm / K (bezogen auf 28),
Ausgabewert bei Fuhlerbruch: 10 V, 20 mA,

Ausgabewert bei Kurzschluss: 0V, 0 (4) mA

RS232 bidirektional, galvanisch getrennt Gber Oppyiter,
ASCII- Zeichen mit 9600, 19200, 38400, 57600 ddE3200 Baud,
1 Startbit, 8 Datenbit, 1 Stopbit, ohne Paritat

0 ... 50°C, Betauung nicht zul&ssig

100 ... 264 ¢, 47 ... 63 Hz, ca. 7 VA

24 \Ipc, + 10/ - 10 %, max. 350 mA, galvanisch getrennt,
Restwelligkeit: max. 100 md4,

DC- Versorgung mit Verpolungsschutz

Aufsteckbare Schraubklemmen mit Drahtschutz fix.mzb mnf

Glasfaserverstarktes Noryl, schwer entflammbar,

Mafe: ca. 96 x 48 x 135 [mm] (B x H x L) Uber Kieren,
Einbautiefe ca. 126 mm,

Schalttafelausschnitt 92 x 45 [mm], Schalttafelstdnax. 40 mm

vor der Fronttafel IP 54 (Dichtung zur Fronttafal Lieferumfang),
Gehéuse IP 50, Klemmen IP 20 (DIN 40050, IEC 144)

Il (schutzisoliert)

Nach Européischer Richtlinie 89/336/EWG elektronedgche Vertrag-
lichkeit und 73/23/EWG Niederspannungsrichtliritefillt EN 50081,
EN 50082 und EN 61010 fur den uneingeschrankteuadimiebereich

ca.320¢g

Gerat mit 2 Befestigungselementen, aufgesteckileratbklemme,
Dichtung und Bedienungsanleitung

Chris iy

ELEKTRONIK

Christ-Elektronik GmbH Telefon (083 31)8371-0 Amtsgericht
Alpenstralie 34 Fax (0 83 31) 83 71 —-99 Memmingen
87700 Memmingen eMail: info@christ-elektronik.de HRB 9102

Internet:http://www.christ-elektronik.de Anderungen vorbehalten !




